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EARLY Opistsenaarium

Teema: valguslained ja helilained

Applying the 7 key competences

Opieesmirgid:
opilased:

Taking care of
oneself and

- motlevad ja katsetavad tehnilisi lahendusi;

others,

managing daily
activities, safeg

-motlevad valguslainete ja helilainete erinevuste lle;

Cultural

Development competence,
P interaction and
as a human

- kirjutavad programmi Lego EV3 robotile; | s, expression

\\\ a citizen

- leivad eksperimendi labiviimiseks sobivad tehnilised osad;

- panevad eksperimendiks sobiva roboti kokku;
- testivad robotit ja programmi;
- omandavad praktilise kogemuse tehnika-alasest koostoost paarides.

Stsenaariumi jooksul arendatavad oskused (seotus dppekavaga — )



- Fllsika abstraktsed nahtused,;

- erialane terminoloogia: elektromagnetlained, sagedus, algpdhjus, programm jne;
- koostoooskus ja ideede jagamine;

- igapaevaelu parem moistmine flilisika abil;

- uute ideede genereerimine ja nende arendamine jargmisele tasemele.

Opistsenaarium toetab jargmiste éppija digipddevuse mudelis kirjeldatud osaoskuste omandamist:

Informatsiooni leidmine erinevatest teabeallikatest;

Uute teadmiste loomine olemasoleva digitaalse avatud dppevara pdhjal;

Digivahendi sihiparane kasutamine, et esitada ja lahendada ennast voi teisi huvitav llesanne;

Erinevate lisaseadmete (nt malupulk, hiir, printer, valine kdvaketas) turvaline tihendamine ja ihildamine digivahendite kiilge;
Digivahendite kaitsmine turvameetmeid rakendades (nt viiruse- ja pahavaratdrje, jélitusrakendused jne).

Sihtgrupp: 7.-9. klass

Opilasete vanus: 14-16

Opilaste arv: paarist66

Kestus (eeldatav tundide arb): 45-90 min
Vajaminevad vahendid:

- Lego EV3 Mindstorm komplekt, varvisensor
- Arvuti
- 7 erinevat varvi paberit, mis annavad varvisensorile 7 erinevat tulemust.

Stsenaariumi tutvustus (sh alternatiivid ja riskid):

- Stsenaariumi kadigus ehitatakse masin, mis tolgib erinevad valguslained erinevateks helilaineteks.



- Samuti arutletakse teemal, kus selline masin voiks leida praktilist kasutust.

Ettevalmistavad tegevused opetajale:

- Enne kdesoleva projekti alustamist peaksid dpilased métlema helilainete ja valguslainete olemuse peale. Mis vbiks
pbhjustada erinevaid valguslaineid?
- Tuleks valida ka voimalikult erinevat varvi varvilised paberid.

Opistsenaarium (tundide arv son soovitavalt 3-5)

- Projekt algab arutlusega valgus- ja helilainetest ning nende vdimalikest allikatest. Samuti arutletakse selle ule, mil viisil voiks
sensorid erinevad lained &ara tunda.

- Jargneb dppevideo vaatamine: https://youtu.be/8hHJ30XCIO0

- Parast seda panevad dpilased kokku Lego EV3 koos vajaliku varustusega. Igal paaril on seitse erinevat varvi varvilist paberit.

- Lego EV3 robot (ihendatakse arvutiga bluetoothi abil. Kui see on tehtud, hakatakse uurima, kuidas varvisensor reageerib
erinevat varvi paberitele.

- Nddd tuleb alustada programmeerimisega. Tuleb kirjutada selline programm, kus EV3 reageerib igale erinevale varvile eraldi
vastava helisagedusega.

- Kui see on valmis, on vaja kontrollida masina funktsioone ja vajadusel parandada vead.

- Valmis roboti ja varviliste paberitega saab teha ka muusikat.

- Katsetamisele jargneb arutelu sellise masina vdimalikest rakendustest parismaailmas.



Opitulemused

Opilased omandavad arusaamise faktoritest, mis méjutavad valguslaineid ja helilaineid.

Opilased oskavad mdéta erinevaid valguslaineid ning helisagedusi.

Opilased oskavad iihendada Lego EV3 arvutiga.

Opilased on omandanud méned programmi kirjutamisega seotud oskused. Teavad, mis on sisend ja mis on viljund.

Opilased on arutlenud uute tehniliste lahenduste iile.



